MOTOTAMBURO
SERIE DM
DM 0080

'ﬂ Pratico, scalabile e studiato nei dettagli: il nuovo mototamburo DM 0080 consente di
costruire agevolmente un sistema di trasporto completamente personalizzato ed &
dimensionato per la tensione del nastro ammissibile, per soddisfare le crescenti
esigenze dell'industria e dei produttori di nastri.

Con una gamma di velocitd ampliata, il modello DM 0080 copre tutti gli ambiti di
applicazione possibili. L'intelligente collegamento Plug-and-Play agevola notevolmente
I'installazione. Ogni motore & garantito, testato e strutturato, in modo che possa
essere prodotto e fornito in tutto il mondo nel minor tempo possibile.

P &

La struttura modulare del DM 0080 consente la libera combinazione di singoli gruppi
come albero, coperchio terminale, tubo, riduttore in acciaio o tecnopolimero,
avvolgimento del motore asincrono o sincrono, per soddisfare in modo ottimale i
requisiti delle applicazioni. Inoltre, sono disponibili diverse opzioni come encoder,
freno, dispositivo antiritorno, gommature, ecc. e diversi accessori.

Grazie al concetto di piattaforma il mototamburo DM 0080 ¢ ideale per tutte le
applicazioni di logistica interna nel settore alimentare, nonché per I'industria, la
distribuzione e gli aeroporti.

Il mototamburo sincrono DM 0080 & disponibile anche come variante senza olio. E
ideale per applicazioni altamente dinamiche, impianti trasportatori nel settore della
trasformazione alimentare, trasportatori SmartBelt e molti trasportatori a nastro con
servoconvertitore.
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Caratteristiche tecniche

MOTOTAMBURO
SERIE DM
DM 0080

Motore asincrono con rotore a gabbia

Motore sincrono AC a magneti permanenti

Classe di isolamento dell'avvolgimento del Classe F, IEC 34 (VDE 0530)

Classe F, IEC 34 (VDE 0530)

motore
Tensione 230/400 V +5 % (IEC 34/38) 230 0 400 V
Su richiesta & disponibile la maggior parte delle
tensioni e frequenze comunemente usate a livello
internazionale
Frequenza 50 Hz 200 Hz
Tenuta dell'albero NBR NBR
Motore Grado di protezione* IP69K IP69K

Protezione termica Interruttore a bimetallo

Interruttore a bimetallo

Modalita operativa S1

S1

Temperatura ambientale, motore trifase da +2 fino a +40 °C

Intervalli di temperatura bassi su richiesta

da +2 fino a +40 °C

Intervalli di temperatura bassi su richiesta

Temperatura ambientale, motore trifase per da +2 fino a +25 °C
applicazioni con nastri motorizzati ad

accoppiamento geometrico o senza nastro

da +2 fino a +40 °C

* Il grado di protezione del collegamento filettato pud differire.

Varianti di esecuzione e accessori

Gommature Gommatura per nastri con azionamento ad attrito

Gommatura per nastri modulari in materiale plastico

Gommatura per nastri termoplastici ad azionamento con accoppiamento geometrico

Trasmissione della forza Pignoni
Opzioni Dispositivo di antiritorno
Freno d'arresto elettromagnetico e raddrizzatore*
Encoder*
Bilanciamento
Connettore*
Oli Oli indicati per il settore alimentare (NSF HT)
Motori sincroni disponibili anche senza olio
Certificato Certificati di sicurezza cULus
Accessori Tamburi di rinvio; rulli trasportatori; supporti di montaggio; cavi; convertitori

Una combinazione tra encoder e freno di arresto non & possibile. Allo stesso modo, dal punto di vista tecnico, non & consigliabile

I'utilizzo di un dispositivo antiriforno con un motore sincrono.

* A seconda dell'opzione, il mototamburo si allunga di 50 = 70 mm.
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MOTOTAMBURO
SERIE DM
DM 0080

Tipi di materiale

Per il mototamburo e il collegamento elettrico sono disponibili i seguenti componenti:

Componente Variante Alluminio Acciaio Acciagio Ottone/nichel Tecnopolimero
normale inossidabile
Tubo Bombato o o
Cilindrico [ J [ ]
Cilindrico + linguetta di [ ] o
aggiustamento per pignoni
Coperchio terminale Standard [ ) ()
Albero Standard o
Filetto passante [}
Riduttore Riduttore planetario [ ] [}
Collegamento Raccordo filettato diritto () o [ )
elettrico
Raccordo filettato igienico diritto o
Raccordo filettato angolare [ J [ J
Scatola morsetti [ ) o [ )
Collegamento a spina diritto ()
Collegamento a spina 90° o
Raccordo filettato igienico 90° o

Avvolgimento del Motore asincrono

motore .
Motore sincrono

Guarnizione esterna PTFE

44
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MOTOTAMBURO
SERIE DM
DM 0080

Versioni motore

Dati meccanici per motori sincroni con riduttore in acciaio

Py np gs i v n, M, EN Muyax/Ma FWuin S
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
145 8 3 164,23 0,08 18,3 65,0 1594 1,4 211 204
145 8 3 119,83 0,11 25,0 47,4 1163 2,1 211 204
145 8 3 103,89 0,12 28,9 41,1 1009 2,5 211 204
145 8 3 85,34 0,15 35,2 33,8 828 3,0 211 204
145 8 2 62,7 0,20 47,8 26,0 637 2,2 192 185
145 8 2 53,63 0,24 55,9 22,2 545 2,5 192 185
145 8 2 42,28 0,30 71,0 17,5 430 3,0 192 185
145 8 2 38,5 0,33 77,9 15,9 391 3,0 192 185
145 8 2 31,35 0,41 95,7 13,0 319 3,0 192 185
145 8 2 26,94 0,48 111,4 11,2 274 3,0 192 185
145 8 2 20,27 0,63 148,0 8,4 206 3,0 192 185
145 8 2 14,44 0,89 207,8 6,0 147 3,0 192 185
145 8 2 11,23 1,14 267,1 4,6 114 3,0 192 185
145 8 1 8,25 1,55 363,6 3,6 88 3,0 192 185
145 8 1 4,71 2,72 636,9 2,1 51 3,0 192 185
298 8 2 53,63 0,24 55,9 45,9 1125 1,2 222 215
298 8 2 42,28 0,30 71,0 36,1 887 1,5 222 215
298 8 2 38,5 0,33 77,9 32,9 808 1,6 222 215
298 8 2 31,35 0,41 95,7 26,8 658 3,0 222 215
298 8 2 26,94 0,48 111,4 23,0 565 3,0 222 215
298 8 2 20,27 0,63 148,0 17,3 425 3,0 222 215
298 8 2 14,44 0,89 207,8 12,3 303 3,0 222 215
298 8 2 11,23 1,14 267,1 9,6 236 3,0 222 215
298 8 1 8,25 1,55 363,6 7.4 183 3,0 222 215
298 8 1 4,71 2,72 636,9 4,3 104 3,0 222 215
425 8 2 38,5 0,33 77,9 46,8 1148 1,2 252 245
425 8 2 31,35 0,41 95,7 38,1 935 2,5 252 245
425 8 2 26,94 0,48 111,4 32,7 803 3,0 252 245
425 8 2 20,27 0,63 148,0 24,6 604 3,0 252 245
425 8 2 14,44 0,89 207,8 17,5 431 3,0 252 245
425 8 2 11,23 1,14 267,1 13,6 335 3,0 252 245
425 8 1 8,25 1,55 363,6 10,6 260 3,0 252 245
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Py Np gs 1 v LUV M, Fy Myax/My FW i SLwn
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
425 8 1 4,71 2,72 636,9 6,0 148 3,0 252 245
550 8 2 31,35 0,41 95,7 49,4 1212 2,0 282 275
550 8 2 26,94 0,47 111,4 42,4 1041 23 282 275
550 8 2 20,27 0,63 148,0 31,9 783 29 282 275
550 8 2 14,44 0,89 207,8 22,7 558 3,0 282 275
550 8 2 11,23 1,14 267,1 17,7 434 3,0 282 275
550 8 1 8,25 1,55 363,6 13,7 337 1,9 282 275
550 8 1 4,71 2,72 636,9 78 192 3,0 282 275
Py = Potenza nominale M, = Coppia nominale mototamburo
ne = Numero di poli Fy = Forza di trazione nominale mototamburo
gs = Numero di rapporti del Muya/M, = Rapporto max. fra coppia di accelerazione e coppia
riduttore nominale
i = Rapporto di trasmissione del ~ FW,, = Larghezza minima del tamburo
riduttore
v = Velocita Sl = Lunghezza minima del tubo
na = Numero di giri nominale del
tubo

Dati elettrici per motori sincroni

Py n, Uy Iy lo luax  fu n LU Jr My M, Myax  Re Lsp Lso k, T. ki Usy
[\ M A A A [H ivmil  [kgem?] [Nm] [Nm] [Nm] [@] [wH [mH [V/Apm| [ms [Nm/A] M

145 8 230 081 081 243 200 085 3000 0,46 046 046 138 216 456 537 41,57 4,97 057 4,37

145

oo

400 047 047 1,41 200 0,83 3000 0,46 046 046 138 566 130,7 1380 7223 4,41 0,98 6,65

298

o]

230 1,30 1,30 390 200 0,86 3000 0,92 095 095 285 102 278 293 47,46 575 Q7% 3,32

298 8 400 0,78 0,78 234 200 0,87 3000 0,92 095 095 285 291 819 941 83,09 6,48 1,22 5,67

425 8 230 230 230 690 200 0,87 3000 1,38 1,35 135 405 566 163 194 4581 6,86 0,59 3,25

425 8 400 1,32 1,32 396 200 086 3000 1,38 1,35 135 405 176 498 59,0 80,80 6,70 1,02 581

550 8 230 294 294 882 200 090 3000 1,84 1,75 175 525 389 102 11,8 3845 6,06 0,59 2,86

550 8 400 1,70 1,70 5,10 200 0,90 3000 1,84 1,75 1,75 525 920 24,1 27,6 66,60 6,00 1,03 391

Py = Potenza nominale My = Coppia nominale rotore

ne = Numero di poli M, = Coppia di arresto

Uy = Tensione nominale Myax = Coppia massima

Iy = Corrente nominale R, = Resistenza fase-fase

lo = Corrente di arresto Lsp = Induttanza asse d

Ivax = Corrente massima Lsq = Induttanza asse q

fu = Frequenza nominale k. = EMK (costante voltmetrica di mutua induzione)
n = Rendimento T, = Costante di tempo elettrica

Ny = Regime nominale rotore kg = Costante di coppia

Je = Momento d'inerzia rotore Ugy = Tensione di riscaldamento
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Dati meccanici per motori sincroni con riduttore in acciaio senza olio

MOTOTAMBURO

SERIE DM

DM 0080

Py np gs i v n, M, Fy Mpyax/My FW N SLuin
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
80 8 2 62,7 0,20 47,8 14,1 346 3,0 192 185
80 8 2 53,63 0,24 55,9 12,1 296 3,0 192 185
80 8 2 42,28 0,30 71,0 9,5 233 3,0 192 185
80 8 2 38,5 0,33 77,9 8,7 213 3,0 192 185
80 8 2 31,35 0,41 95,7 71 173 3,0 192 185
80 8 2 26,94 0,47 111,4 6,1 149 3,0 192 185
80 8 2 20,97 0,63 148,0 4,6 112 3,0 192 185
80 8 2 14,44 0,89 207,8 3,2 80 3,0 192 185
80 8 2 11,23 1,14 267,1 2,5 62 3,0 192 185
80 8 1 8,25 1,55 363,6 2,0 48 3,0 192 185
80 8 1 4,71 2,72 636,9 11 27 3,0 192 185
110 8 2 53,63 0,24 55,9 16,9 415 3,0 222 215
110 8 2 42,28 0,30 71,0 18,8 327 3,0 222 215
110 8 2 38,5 0,33 77,9 12,1 298 3,0 222 215
110 8 2 31,35 0,41 95,7 9,9 242 3,0 222 215
110 8 2 26,94 0,47 11,4 8,5 208 3,0 222 215
110 8 2 20,27 0,63 148,0 6,4 157 3,0 222 215
110 8 2 14,44 0,89 207,8 4,5 112 3,0 222 215
110 8 2 11,23 1,14 267,1 35 87 3,0 222 215
110 8 1 8,25 1,55 363,6 2,7 67 3,0 222 215
110 8 1 4,71 2,72 636,9 1,6 38 3,0 222 215
180 8 2 38,5 0,33 77,9 19,8 485 2,7 252 245
180 8 2 31,35 0,41 95,7 16,1 395 3,0 252 245
180 8 2 26,94 0,47 11,4 13,8 339 3,0 252 245
180 8 2 20,27 0,63 148,0 10,4 255 3,0 252 245
180 8 2 14,44 0,89 207,8 7.4 182 3,0 252 245
180 8 2 11,23 1,14 267,1 5,8 141 3,0 252 245
180 8 1 8,25 1,55 363,6 4,5 110 3,0 252 245
180 8 1 4,71 2,72 636,9 2,6 63 3,0 252 245
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SERIE DM
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Py Np gs 1 v LUV M, Fy Myax/My FW i SLwn
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
235 8 2 38,5 0,33 77,9 27,7 680 1,9 282 275
235 8 2 31,35 0,41 95,7 22,6 554 3,0 282 275
235 8 2 26,94 0,47 111,4 19,4 476 3,0 282 275
235 8 2 20,27 0,63 148,0 14,6 358 3,0 282 275
235 8 2 14,44 0,89 207,8 10,4 255 3,0 282 275
235 8 2 11,23 1,14 267,1 8,1 198 3,0 282 275
235 8 1 8,25 1,55 363,6 6,3 154 3,0 282 275
235 8 1 4,71 2,72 636,9 3,6 88 3,0 282 275
Py = Potenza nominale M, = Coppia nominale mototamburo
ne = Numero di poli Fy = Forza di trazione nominale mototamburo
gs = Numero di rapporti del Muya/M, = Rapporto max. fra coppia di accelerazione e coppia
riduttore nominale
i = Rapporto di trasmissione del ~ FW,, = Larghezza minima del tamburo
riduttore
v = Velocita Sl = Lunghezza minima del tubo
na = Numero di giri nominale del
tubo
Dati elettrici per motori sincroni senza olio
Py n, Uy Iy Iy huax  fn n Ny Jr My M, Muax Re Lsp Lsa k. T, kmy Usu
wm ™M A A A H [gii/min] [kgem] [Nm] [Nm] [Nm] [0] [mH  [mH  V/kpm] [ms]  INm/A] [VDC]
80 8 230 045 045 135 200 085 3000 046 025 025 0,75 21,6 456 537 41,57 4,97 0,57 2,43
80 8 400 026 026 078 200 083 3000 046 025 025 0,75 566 1307 1380 72,23 4,41 098 3,68
170 8 230 048 048 1,44 200 086 3000 092 035 035 105 102 278 293 47,46 575 0,73 1,22
110 8 400 029 029 087 200 087 3000 092 035 035 105 291 819 941 83,09 6,48 1,22 2,11
180 8 230 097 097 291 200 087 3000 138 057 057 1,71 566 163 194 4581 6,86 0,59 1,37
180 8 400 056 056 168 200 086 3000 1,38 057 057 1,71 176 498 590 80,80 6,70 1,02 2,46
235 8 230 130 130 3% 200 092 3000 184 075 075 225 389 102 118 3845 6,06 0,59 1,26
235 8 400 0,75 0,75 225 200 092 3000 184 075 075 225 9.2 24,1 27,6 66,60 6,00 1,03 1,73
Py = Potenza nominale My = Coppia nominale rotore
ne = Numero di poli M, = Coppia di arresto
Uy = Tensione nominale Myax = Coppia massima
Iy = Corrente nominale R, = Resistenza fase-fase
lo = Corrente di arresto Lsp = Induttanza asse d
lwax = Corrente massima Lsq = Induttanza asse q
fu = Frequenza nominale k., = EMK (costante voltmetrica di mutua induzione)
n = Rendimento . = Costante di tempo elettrica
Ny = Regime nominale rotore kg = Costante di coppia
IS = Momento d'inerzia rotore Usy = Tensione di riscaldamento
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Dati meccanici per motore asincrono trifase con riduttore in acciaio

MOTOTAMBURO

SERIE DM

DM 0080

Py np gs i v n, M, Fy FW N S
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
40 4 3 164,23 0,03 7,8 42,4 1040 219 212
40 4 3 119,83 0,05 10,7 30,9 759 219 212
40 4 3 103,89 0,05 12,3 26,8 658 219 212
40 4 3 85,34 0,06 15,0 22,0 541 219 212
40 4 2 62,70 0,09 20,4 16,9 416 200 193
40 4 2 53,63 0,10 23,8 14,5 356 200 193
40 4 2 42,28 0,13 30,2 11,4 281 200 193
40 4 2 38,50 0,14 33,2 10,4 256 200 193
40 4 2 31,35 0,17 40,8 8,5 208 200 193
40 4 2 26,94 0,20 47 4 7.3 179 200 193
40 4 2 20,27 0,27 63,0 55 135 200 193
75 2 3 164,23 0,07 16,2 38,1 936 219 212
75 2 3 119,83 0,10 22,2 27,8 683 219 212
75 2 3 103,89 0,11 25,6 24,1 592 219 212
75 2 3 85,34 0,13 31,2 19,8 486 219 212
75 2 2 62,70 0,18 42,4 15,2 374 200 193
75 2 2 53,63 0,21 49,6 13,0 320 200 193
75 2 2 42,28 0,27 62,9 10,3 252 200 193
75 2 2 38,50 0,30 69,1 9,4 230 200 193
75 2 2 31,35 0,36 84,8 7,6 187 200 193
75 2 2 26,94 0,42 98,7 6,5 161 200 193
75 2 2 20,27 0,56 131,2 4,9 121 200 193
75 2 2 14,44 0,79 184,1 SIS 86 200 193
75 2 2 11,23 1,01 236,8 2,7 67 200 193

© 122023 Interroll

49

Serie DP Serie DM Serie DL

Indicazioni per l'uso



.

P O

MOTOTAMBURO
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Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
80 4 3 119,83 0,05 10,9 59,8 1467 269 262
80 4 3 103,89 0,05 12,6 51,8 1272 269 262
80 4 3 85,34 0,07 15,3 42,6 1045 269 262
80 4 2 62,70 0,09 20,9 32,7 804 250 243
80 4 2 53,63 0,10 24,4 28,0 687 250 243
80 4 2 42,28 0,13 30,9 22,1 542 250 243
80 4 2 38,50 0,15 34,0 20,1 494 250 243
80 4 2 31,35 0,18 41,7 16,4 402 250 243
80 4 2 26,94 0,21 48,6 14,1 345 250 243
80 4 2 20,27 0,28 64,5 10,6 260 250 243
80 4 2 14,44 0,39 90,6 7.5 185 250 243
80 4 2 11,23 0,50 116,5 59 144 250 243
80 4 1 8,25 0,68 158,5 4,5 112 250 243
80 4 1 4,71 1,18 2777 2,6 64 250 243
140 2 3 119,83 0,10 23,0 50,5 1239 269 262
140 2 3 103,89 0,11 26,5 43,8 1074 269 262
140 2 3 85,34 0,14 32,3 36,0 883 269 262
140 2 2 62,70 0,19 43,9 27,7 679 250 243
140 2 2 53,63 0,22 51,3 23,7 580 250 243
140 2 2 42,28 0,28 65,1 18,6 458 250 243
140 2 2 38,50 0,31 71,5 17,0 417 250 243
140 2 2 &,89 0,38 87,8 13,8 339 250 243
140 2 2 26,94 0,44 102,2 11,9 292 250 243
140 2 2 20,27 0,58 135,8 8,9 219 250 243
140 2 2 14,44 0,81 190,7 6,4 156 250 243
140 2 2 11,23 1,05 245,1 5,0 122 250 243
140 2 1 8,25 1,42 333,7 38 94 250 243
140 2 1 4,71 2,49 584,5 2,2 54 250 243

Py = Potenza nominale na = Numero di giri nominale del tubo

ne = Numero di poli M, = Coppia nominale mototamburo

gs = Numero di rapporti del Fu = Forza di trazione nominale mototamburo

riduttore
i = Rapporto di trasmissione del ~ FW,, = Larghezza minima del tamburo
riduttore
v = Velocita Sy = Lunghezza minima del tubo
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MOTOTAMBURO
SERIE DM
DM 0080

Dati meccanici per motore asincrono trifase con riduttore in tecnopolimero

Py np gs i v n, M, Fy FW i S
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
40 4 3 78,55 0,07 16,3 20,3 498 239 232
40 4 3 71,56 0,08 17,9 18,5 454 239 232
40 4 3 63,51 0,09 20,1 16,4 403 239 232
40 4 3 52,92 0,10 24,1 13,7 336 239 232
40 4 3 48,79 0,11 26,2 12,6 309 239 232
40 4 3 43,3 0,13 29,5 11,2 275 239 232
40 4 2 19,2 0,28 66,6 5,2 128 239 232
40 4 2 16 0,34 79,9 4,3 106 239 232
40 4 2 13,09 0,42 97,6 35 87 239 232
75 2 3 78,55 0,14 33,9 18,2 448 239 232
75 2 & 71,56 0,16 37,2 16,6 408 239 232
75 2 & 63,51 0,18 41,9 14,7 362 239 232
75 2 & 52,92 0,21 50,2 12,3 302 239 232
75 2 3 48,79 0,23 54,5 11,3 278 239 232
75 2 3 43,3 0,26 61,4 10,1 247 239 232
75 2 2 19,2 0,59 138,5 4,7 114 239 232
75 2 2 16 0,71 166,2 39 95 239 232
75 2 2 13,09 0,87 203,1 32 78 239 232

Py = Potenza nominale na = Numero di giri nominale del tubo

ne = Numero di poli M, = Coppia nominale mototamburo

gs = Numero di rapporti del Fy = Forza di trazione nominale mototamburo

riduttore
i = Rapporto di trasmissione del ~ FW,, = Larghezza minima del tamburo
riduttore
v = Velocita Sl = Lunghezza minima del tubo
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Dati elettrici per motore asincrono trifase

P, o ony fy U, Iy cos®p N J W, My M/ M/ M, Ry Usn  Uguy
(w] [min™]  [HZ] \Y| [A] [kgem?] My My My INm] [q] vl \Y

40 4 1278 50 230 0,38 0,72 037 0,59 1,93 1,31 1,51 1,31 0,3 2945 403 =

40 4 1278 50 400 0,22 0,72 036 0,59 1,93° 1,31 1,51 1,31 0,3 294,5 = 70

75 2 2659 50 230 0,46 0,82 05 0,59 3,04 1,48 1,70 1,48 0,27 164,4 31 =

75 2 2659 50 400 0,27 0,82 049 0,59 3,04 1,48 1,70 1,48 0,27 164,4 = 54,6

80 4 1308 50 230 0,64 0,68 046 1,11 220 1,46 1,65 1,46 0,58 132,5 28,8 =

80 4 1308 50 400 0,37 0,68 046 1,11 220 1,46 1,65 1,46 0,58 132,5 = 50

140 2 2796 50 230 0,65 0,79 068 1,11 386 1,88 2,03 1,88 0,49 72,7 18,7 =

140 2 2796 50 400 0,38 0,79 067 1,11 386 1,88 2,03 1,88 0,49 72,7 = 32,7
Py = Potenza nominale Is/1 = Rapporto corrente di spunto — corrente nominale
ne = Numero di poli M¢/My = Rapporto corrente d'avviamento — coppia nominale
NN = Velocita nominale rotore My/My = Rapporto coppia di rovesciamento — coppia nominale
fu = Frequenza nominale Mo/My = Rapporto coppia minima all'avviamento — coppia

nominale

Uy = Tensione nominale My = Coppia nominale rotore
Iy = Corrente nominale Ry = Resistenza di fase
cosp = Fattore di potenza Ugia = Tensione di riscaldamento in collegamento a triangolo
n = Rendimento Ugiy = Tensione di riscaldamento in collegamento a stella
IS = Momento d'inerzia rotore
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Dati meccanici per motore asincrono monofase con riduttore in acciaio

MOTOTAMBURO

SERIE DM

DM 0080

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
25 4 3 119,83 0,05 11,0 18,5 455 269 262
25 4 S 103,89 0,05 12,7 16,1 395 269 262
25 4 S 85,34 0,07 155 13,2 324 269 262
25 4 2 62,7 0,09 21,1 10,2 249 250 243
25 4 2 53,63 0,11 24,6 8,7 213 250 243
25 4 2 42,28 0,13 31,2 6,8 168 250 243
25 4 2 38,5 0,15 34,3 6,2 153 250 243
25 4 2 31,35 0,18 42,1 5,1 125 250 243
25 4 2 26,94 0,21 49,0 4,4 107 250 243
25 4 2 20,27 0,28 65,1 &8 81 250 243
75 2 & 119,83 0,10 22,9 26,8 658 269 262
75 2 & 103,89 0,11 26,5 23,2 570 269 262
75 2 & 85,34 0,14 32,2 19,1 468 269 262
75 2 2 62,7 0,19 43,9 14,7 360 250 243
75 2 2 53,63 0,22 51,3 12,5 308 250 243
75 2 2 42,28 0,28 65,0 9.9 243 250 243
75 2 2 38,5 0,31 714 9.0 221 250 243
75 2 2 31,35 0,37 87,7 7,3 180 250 243
75 2 2 26,94 0,44 102,1 6,3 155 250 243
75 2 2 20,27 0,58 135,7 4,7 116 250 243
75 2 2 14,44 0,81 190,4 3.4 83 250 243
75 2 2 11,23 1,04 2449 2,6 64 250 243
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Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
85 2 3 119,83 0,10 22,9 30,9 759 269 262
85 2 3 103,89 0,11 26,5 26,8 658 269 262
85 2 3 85,34 0,14 32,2 22,0 540 269 262
85 2 2 62,7 0,19 43,9 16,9 415 250 243
85 2 2 53,63 0,22 51,8 14,5 855 250 243
85 2 2 42,28 0,28 65,0 11,4 280 250 243
85 2 2 385 0,31 71,4 10,4 255 250 243
85 2 2 31,35 0,37 87,7 8,5 208 250 243
85 2 2 26,94 0,44 102,1 7.3 178 250 243
85 2 2 20,27 0,58 1357 55 134 250 243
85 2 2 14,44 0,81 190,4 39 96 250 243
85 2 2 11,23 1,04 244,9 3,0 74 250 243
110 2 8 119,83 0,10 23,0 39,2 961 269 262
110 2 3 103,89 0,11 26,5 34,0 833 269 262
110 2 3 85,34 0,14 32,2 27,9 684 269 262
110 2 2 62,7 0,19 43,9 21,4 526 250 243
110 2 2 53,63 0,22 51,3 18,3 450 250 243
110 2 2 42,28 0,28 65,0 14,5 355 250 243
110 2 2 38,5 0,31 71,4 13,2 323 250 243
110 2 2 31,35 0,37 87,7 10,7 263 250 243
110 2 2 26,94 0,44 102,1 9,2 226 250 243
110 2 2 20,27 0,58 135,7 6,9 170 250 243
110 2 2 14,44 0,81 190,5 4,9 121 250 243
110 2 2 11,23 1,05 244,9 38 94 250 243

Py = Potenza nominale na = Numero di giri nominale del tubo

ne = Numero di poli M, = Coppia nominale mototamburo

gs = Numero di rapporti del Fy = Forza di trazione nominale mototamburo

riduttore
i = Rapporto di trasmissione del ~ FW,,\ = Larghezza minima del tamburo
riduttore
v = Velocita Sy = Lunghezza minima del tubo
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Dati meccanici per motore asincrono monofase con riduttore in tecnopolimero

Py np gs i v n, M, Fy FW i S
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
25 4 3 115,2 0,05 11,5 17,8 436 287 280
25 4 S 96 0,06 13,8 14,8 364 287 280
25 4 3 78,55 0,07 16,8 12,1 297 287 280
25 4 3 71,56 0,08 18,4 11 271 287 280
75 2 3 96 0,12 28,6 21,4 525 287 280
75 2 3 78,55 0,15 85 17,5 430 287 280
75 2 3 71,56 0,16 38,4 16 391 287 280
75 2 3 63,51 0,19 433 14,2 347 287 280
85 2 3 78,55 0,15 35 20,2 496 287 280
85 2 3 71,56 0,16 38,4 18,4 452 287 280
85 2 & 63,51 0,19 433 16,3 401 287 280
110 2 & 63,51 0,19 433 20,7 508 287 280
110 2 & 52,92 0,22 52 17,2 423 287 280
110 2 3 48,79 0,24 56,4 15,9 390 287 280
110 2 3 43,3 0,27 63,5 14,1 346 287 280
110 2 2 19,2 0,61 143,2 6,6 162 287 280
110 2 2 16 0,73 171,9 55 135 287 280
110 2 2 13,09 0,90 210,1 4,5 110 287 280

Py = Potenza nominale na = Numero di giri nominale del tubo

ne = Numero di poli M, = Coppia nominale mototamburo

gs = Numero di rapporti del Fy = Forza di trazione nominale mototamburo

riduttore
i = Rapporto di trasmissione del ~ FW,, = Larghezza minima del tamburo
riduttore
v = Velocita Sl = Lunghezza minima del tubo
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Dati elettrici per motore asincrono monofase

P, e £, U, I oo 0 I /Iy, My My MJ/ My R, Uy, G
w] [min™]  [Hz] V] [A] [kgem?] My My My INm]  [q] [VDC] [uF]
25 4 1320 50 230 0,39 1 028 1,11 219 1,11 1,37 1,11 0,18 150 44 3
50 2 2750 50 230 0,54 1 0,4 0,74 308 094 1,71 0,94 0,17 82 &3 3
75 2 2750 50 230 0,68 1 048 0,89 319 074 1,37 0,74 0,26 66 34 4
85 2 2750 50 230 0,73 0,98 052 1,11 250 0,88 1,77 0,88 03 52 28 6
110 2 2750 50 230 0,94 1 0,51 1,11 1,97 073 1,15 0,73 0,38 52 37 8

Py = Potenza nominale Is/1 = Rapporto corrente di spunto — corrente nominale

ne = Numero di poli M¢/M, = Rapporto corrente d'avviamento — coppia nominale

NN = Velocita nominale rotore My/My = Rapporto coppia di rovesciamento — coppia nominale

fu = Frequenza nominale M/My = Rapporto coppia minima all'avviamento - coppia

nominale

Uy = Tensione nominale My = Coppia nominale rotore

I = Corrente nominale R, = Resistenza fase-fase

cosp = Fattore di potenza Ugy - = Tensione di riscaldamento in modelli monofase

n = Rendimento Cq = Dimensione condensatore

e = Momento d'inerzia rotore
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Diagrammi della tensione del nastro

Tensione del nastro in funzione della larghezza del tamburo
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Tensione del nastro in base alla velocita nominale del mantello
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MOTOTAMBURO
SERIE DM
DM 0080

Nota: il valore appropriato per la tensione massima ammissibile del nastro viene calcolato in base al numero di giri del mototamburo.
Nella scelta del motore verificare, inoltre, se il valore TE massimo ammissibile & adeguato alla larghezza del tamburo (FW) desiderata.
| diagrammi della tensione del nastro sono validi solo per alberi standard.

TE = Tensione del nastro
N, = Numero di giri nominale del tubo
FW = Larghezza del tamburo
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Dimensioni
Mototamburo
AGL
C EL
E E
A-A
F
A
|-
D B DA
1 ]
A
P SL=FW-2xP
FW
Tipo A B C D RI F P SL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0080  signdard 81,5 80,5 12,5 30 2,5 25 3,5 FW-7 FW+5  FW +30
bombato
Opzionale 81,5 80,5 12,5 25 2,5 20 3,5 W -7 FW + 5 FW + 30
Opzionale 81,5 80,5 12,5 17 2,5 13,5 35 FW -7 FW + 5 FW + 30
DM 0080 Standard 81 81 12,5 30 2,5 25 35 FW -7 FW + 5 FW + 30
cilindrico
Opzionale 81 81 12,5 25 2,5 20 35 FW -7 FW + 5 FW + 30
Opzionale 81 81 12,5 17 2,5 13,5 35 FW -7 FW + 5 FW + 30
DM 0080 Standard 81,7 81,7 12,5 30 2,5 25 35 FW -7 FW + 5 FW + 30
cilindrico
+ lin- Opzionale 81,7 81,7 12,5 25 2,5 20 35 FW -7 FW + 5 FW + 30
guetta Opzionale 81,7 81,7 12,5 17 2,5 13,5 35 FW -7 FW + 5 FW + 30
d’aggiv-
stamento
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